
Notations 
 
 
 
x, y, z               : Coordonnées Cartésiennes.    

321 ,, ξξξ          : Coordonnées d’aire. 

a, b                   : Dimensions de la plaque. 

H                      : Epaisseur de la plaque. 

t                        : Temps.  

A                      : Aire de l’élément fini.   

G                      : Module de cisaillement. 

E                      : Module de Young. 

D                      : Rigidité à la flexion. 

ν                       : Coefficient de Poisson. 

ρ                      : Masse volumique. 

[M]                   : Matrice masse globale. 

[K]                    : Matrice de rigidité globale. 

[Me]                  : Matrice  masse élémentaire.  

[Ke]                  : Matrice de rigidité élémentaire.  

u                       : Déplacement suivant X. 

v                       : Déplacement suivant Y. 

w                      : Déplacement suivant Z. 

yx θθ ,                : Rotations par rapport à X, Y respectivement. 

Ec                      : Energie cinétique. 

Ep                      : Energie potentielle. 

Xi                      : Composante contravariante. 

Xi                      : Composante covariante. 

ije                       : Tenseur de déformation. 

ijklE                    : Tenseur d’élasticité. 

ij
ij gg ,                : Composantes contravariantes et covariantes du  tenseur métrique 

                            Euclidien.  

g                       : Déterminant du tenseur métrique Euclidien covariant. 

 



 

µλ,                : Constantes de Lamé 

Γ                    : Symbole de christoffel. 

L                    : Opérateur différentiel. 

K                   : Facteur de correction de cisaillement transversal. 

ω                   : Pulsation propre. 

Ω                   : Paramètre de fréquence. 

h                    : Nombre d’éléments finis 

p                    : Degré du polynôme d’interpolation.   
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